iPES 6030 — RIiDICIi SYSTEM PRO ELEKTROMAGNETICKE UPINACE

» vykonny fidici systém pro elektromagnetické a elektro-permanentni upinaci desky
» fidici systém je schopen ovladat az 6 elektromagnetickych upinacu

» automatické prizplsobeni kmito¢tu napajeci sité v rozsahu 10 Hz az 100 Hz

» detekce preruseni privodniho vodic¢e k magnetickému upinaci — RELAY RE1

» detekce nizké Urovné zmagnetovani — uzivatelsky nastavitelna hodnota proudu
» vstup ENABLE IN — ur€en pro blokovani spusténi magnetizace/demagnetizace
» podpora RS 485 pramyslové sbérnice

» podpora paralelniho propojeni az 255 fidicich jednotek

» schopnost komunikace s béznymi typy PLC

* rychlost komunikace 2400 az 115 200 Bd

» galvanické oddéleni Fidici a vykonové &asti 1 kV

» aktualizace software fidici jednotky pres Internet (TCP/IP)

VSeobecny popis:

Ridici systém je vhodny pro napdjeni a impulsni Fizeni elektromagnetickych a
elektropermanentnich upinacich desek. VSechny funkce jsou fizeny vykonnym
mikroprocesorem ARM Cortex-M4. Ridici systém se automaticky pfizpusobuje frekvenci
napdjeci sité. Uroven magnetizace je plynule regulovatelna potenciometrem P1 na
ovladaci skfifice. Ridici systém je vybaven G&innymi demagnetizaénimi cykly, které jsou
uréeny pro odstranéni zbytkového magnetismu obrobk, jenz je pak mozno lehce sejmout.
Pro zvySeni bezpec€nosti obsluhy je Fidici systém doplnén bezpe&nostnim kontaktem, ktery
signalizuje preruseni pfivodniho vodi¢e k elektromagnetu a nizkou Urovern zmagnetovani.
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Technické udaje: | pParametr Hodnota
Rozsah napajeciho napéti AC 230az415V
Tolerance napéjeciho napéti 10 %
Rozsah frekvence napajeciho napéti 10 az 100 Hz
Pfikon — v klidovém stavu 2W
Max. trvaly vystupni proud DC 30A
Rozsah pracovnich teplot -20°C az 85°C
Max. napéti vstupu ENABLE IN 30V DC
Max. spinané napéti vystupu RELAY RE1 250 VAC
Max. spinany proud vystupu RELAY RE1 8A AC

Ridici jednotka iPES 6030 byla navrzena v souladu s platnymi EMC a LVD normami.

INSTALACE — UVEDENi DO PROVOZU

 Ridici systémy fady iPES jsou dodavany v provedeni s krytim IP20 pro zabudovani do
rozvad&ci a nebo se zvydenym krytim IP54. Ridici systém je uréen pro pracovni
prostiedi normalni, v rozsahu pracovnich teplot -20°C az +85°C pfi nekondenzujici
max. relativni vihkosti 90%.

» Pred pfipojenim fidiciho systému je nutno provéfit, zda-li napajeci napéti sité odpovida
napéti uvedenému na Stitku zafizeni.

» P¥iinstalaci je nezbytné pfipojeni ochranné svorky na PE.

» Prfivod napdjeciho napéti se pfipojuje na svorky L1 a L2(N) — Fidici systémy fady iPES
jsou navrzeny tak, aby byly schopny pracovat v Sirokém rozsahu napajeciho napéti
(standardné 230 az 415 VAC).

» Elektromagnetické upinaci desky (pfipadné jednotliva vinuti elektromagnetického
upinace) se pfipojuji na svorky DC OUT 1 az DC OUT 6.

» Svorky blokovaciho vstupu ENABLE IN se pfipoji k nadfazenému zafizeni. Pokud neni
blokovaci vstup vyuzit, je potfeba propojit vstupy U1 a IN.

» Svorky bezpecnostniho kontaktu RELAY RE1 se pfipoji k nadfazenému zafizeni (napf.
primyslovy automat PLC,...).

» Ovladaci skrinka je pfipojena k Fidici jednotce 10-Zilovym stinénym vodi¢em — svorky 1
az 11 konektoru REMOTE CONTROL. Tento vodi¢ musi byt kladen oddélené od
ostatnich (silovych) vedeni. Kabel je nutné chranit pfed vlivy okolniho prostfedi a pred
mechanickym poskozenim.

Instalaci ridiciho systému smi provadét pouze osoba s prislusnou
elektrotechnickou kvalifikaci.




Zapoijeni fidiciho systému iPES 6030:

Bezpecnostni kontakt
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OVLADACI SKRINKA:

( \

U1 — potenciometr pro nastaveni Urovné upinaci sily
PRG — prepinac pro volbu programu
MAG - zelené prosvétlené tlaitko spusténi magnetizace

DEM - Cervené prosvétlené tlacitko spusténi demagnetizace

Pfed upnutim obrobkt je vhodné provést nasledujici operace:

» Qcistit obrobky a povrch magnetického upinace tak,
aby byla zajiSténa dobra kontaktni plocha.

PRG

2

] @

3

DEM @
T * Umistit obrobky na plochu upinace tak, aby kazdy

obrabény kus presahoval minimalné pfes dva poly
elektromagnetického upinace.

ZMAGNETOVANI — UPNUTI:

» Potenciometr U1 nastavit do polohy pozadované upinaci sily.

» Prepinacem PRG zvolit poZzadovany magnetiza¢ni/demagnetizaéni program.

» Stisknout zelené prosvétlené tlacitko MAG po dobu minimalné 0,25 s.

» Bezchybné zmagnetovani je signalizovano trvalym svitem zeleného tlacitka a sepnutim
bezpecénostniho kontaktu RELAY RE1 — upnuté pfedméty je mozné obrabét.

Tlagitko MAG signalizuje blikdnim provozni nebo poruchové stavy:
Pomalé blikani — signalizuje, Zze jesté nebyl dokoncen cyklus zmagnetovani.
Rychlé blikani — signalizuje, Zze upinaci sila nedosahla pozadované urovné. Tento stav
muze nastat v nasledujicich pfipadech:

1. Potenciometrem U1 je nastavena pfili§ nizka hodnota upinaci sily.

2. Je nastavena prili§ vysoka hodnota bezpeéného magnetizaéniho proudu.

3. Elektromagnetem protéka maly nebo zadny proud (napf. z duvodu preruseného

privodniho vodice k elektromagnetu).

Pokud zelena kontrolka rychle blika, jedna se o chybovy stav. Bezpecnostni kontakt
RELAY RE1 je rozepnut - upnuté pfedmeéty je zakazano obrabét.

ODMAGNETOVANI — ODEPNUTI:

» Stisknout Cervené prosvétlené tlacitko DEM po dobu minimainé 0,25 s.

* V pribéhu odmagnetovani ¢ervené tlaciko pomalu blikd — bezpe&nostni kontakt
RELAY RE1 je rozepnut.

» Ukonceni odmagnetovani je signalizovano trvalym svitem Cerveného tlaCitka DEM.



OVLADACI SKRINKA — VNEJSiIi ROZMERY A ELEKTRICKE ZAPOJENI
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OVLADACI SKRINKA — POPIS VODICU

Cislo Oznaceni | Barva vodice Popis signalu
1. U1 Cerna Napajeci napéti spinacli a kontrolek +12 V
2. u2 Hnéda Referen¢ni napéti pro potenciometr +10 V
3. UR Cervena Vystup potenciometru 0 az +10 V
4. oV Modra Napajeni OV (GND)
5. SM Zluta Spinani magnetizace
6. SD Fialova Spinani demagnetizace
7. LM Zelena Kontrolka magnetizace
8. LD Bila Kontrolka demagnetizace
9. P1 Seda Ptepinaé programu
10. P2 Rdzova Pfepina€ programu
11, SH Cerna Stinéni




MECHANICKE PROVEDENI RIDICIHO SYSTEMU IPES 6030:

Kryti IP 54 dle EN 60 529
Certifikace - LCIE, UL, DNV, BV
Konstrukce - uzaviena svarfovana skrin, predni profil ve tvaru okapového Zlabu je z

dvojnasobné tloustky plechu, &imz je zajisténa vysoka tuhost ramu a tésnost dvefi
Dvefe s moznosti otoceni a uhlem otevieni 130°

Barva - polyesterova praskova kompozice v odstinu RAL 7032

Rozméry fidiciho systému IPES 6030 v provedeni s krytim IP54:
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Rozmeéry ridici jednotky iPES 6030:
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NASTAVENI RIiDICi JEDNOTKY iPES 6030

Ridici jednotka iPES 6030 je primyslovy napdjeci zdroj, ktery slouzi pro Fizeni
elektromagnetickych a elektro-permanentnich upinacich desek.

Pokud neni Fidici jednotka nastavena od Vaseho dodavatele, je potfeba nastavit alespon
typ upinaCe, parametry magnetizace/demagnetizace a bezpecnostniho kontaktu dle
pfipojeného typu elektromagnetu.

Ridici jednotka podporuje 4 razné uzivatelské programy, které mohou definovat prabéh
magnetizace, demagnetizace (a mnoho dalSich parametrd) v zavislosti na materialu
obradbénych vyrobkl nebo typu pfipojeného elektromagnetu. Programy 1 az 3 je mozné
volit pfepinagem na ovladaci skfirice.

Parametry se zadavaji prostrednictvim LCD displeje na &elni strané Fidici jednotky. Uvodni
obrazovku je mozné zobrazit stiskem klavesy . Na uvodni obrazovce se nachazi
hlavni MENU, které je tvofeno 13 polozkami:

UzZivatel se v menu pohybuje Sipkami nahoru a dolu. Aktualné zvolena polozka je Cervené
podbarvena. Vybér zvolené polozky se provede stiskem klavesy Emﬁﬂ Klavesa
umoziuje navrat k pfedchozi poloZce a nebo stornovani editace zvoleného parametru.
Veskeré parametry je mozné editovat diouhym stiskem tla¢itka [[ENIISZE. V edita¢nim
rezimu je zvoleny parametr podbarven fialovou barvou. Editovany parametr je mozné
potvrdit dlouhym stiskem klavesy a nebo zménu stornovat klavesou @

Dulezité upozornéni:

V pravém hornim rohu LCD displeje je zobrazen aktualné zvoleny program (PRG:
01-04). Veskeré provadéné zmény v parametrech fidici jednotky se vztahuji pouze k
aktualné zvolenému programu. Jakakoliv manipulace s pfepinacem na
ovladaci skfince zpusobi, ze se nactou z paméti data nové zvoleného programu a
dojde k pfepsani vSech neulozenych dat.

Pfed manipulaci s pfepinace je nutné v8echny uzivatelem editovana data
ulozit v MENU 8 — Nacist/uloZit data — UloZit aktualni nastaveni.




POPIS JEDNOTLIVYCH POLOZEK MENU
MENU 1 - VOLBA JAZYKA

Na této LCD obrazovce je mozné
pfepinat jazyk pouZivany v ovladacim
menu fidici jednotky.

Poznamka:

DalSi jazyky je mozné pridat po dohodé s
technickou podporou, kterou je mozné
kontaktovat e-mailu: athea@athea.cz.

MENU 2 — PROVOZNi PARAMETRY

Na této LCD obrazovce se zobrazuji
provozni parametry zadané uzivatelem a
nebo provozni veliCiny zméfené fidici
jednotkou.

Veskeré zméfené hodnot jsou pouze
orientatni a bez udané tolerance.
Zméfené hodnoty je mozné zkalibrovat v
MENU 12 — Servisni nastaveni.

Kalibraci mohou  provadét pouze
uzivatelé s vy§8imi uzivatelskymi pravy.

Vstupni napéti (U1) — hodnota zobrazuje napajeci napéti na vstupnich svorkach L1-L2(N)
fidici jednotky. Jedna se pouze o orientacni udaj.

Perioda U1 — skutecna - aktualni zméfena hodnota periody vstupniho napéti U1. Tato
hodnota je odvozena od frekvence napajeci sité. Ridici jednotka se pfizplsobuje
parametrim napajeciho napéti a je schopna pracovat s napétim o frekvenci 50 i 60 Hz.

Perioda U1 — nastavena - pracovni hodnota periody. Tato hodnota se aktualizuje pfi
kazdém pripojeni Fidici jednotky k napajeni. Ridici jednotka muzZe pracovat se zméfenou
nebo pevné zadanou hodnotou periody. V extrémné zaruSenych napajecich sitich nemusi
fidici jednotka korektné zméfit periodu napéti — v téchto pfipadech je mozné zadat
hodnotu periody manualné v MENU 12 — Servisni nastaveni — Perioda vstupniho napéti.

Proudovy transformator ADC - hodnota proudu z A/D prevodniku v rozsahu 0 az 4095.
Proudovy transformator 0 A - hodnota proudu A/D pfevodniku odpovidajici proudu 0 A.

Max. povoleny vystupni proud - maximalni povolena hodnota proudu elektromagnetem.
Tato hodnota je zadana ve vyrobnim zavodé a nelze ji zménit.

Neni povoleno zatézovat fridici jednotkou vétSim proudem, nez je maximalni
povoleny vystupni proud — mize dojit k nevratnému poskozeni ridici jednotky. Na
prekro¢eni maximalniho povoleného proudu reaguje fidici jednotka rozpojenim kontaktu
bezpecénostniho relé RELAY RE1 a tento stav je uloZzen do paméti fidici jednotky.

Max. naméreny vystupni proud —max. hodnota proudu zaznamenana pfi magnetizaci.




Teplota elektromagnetu — fFidici jednotka je vybavena obvody pro méfeni teploty
elektromagnetu. Pro spravnou funkci musi byt elektromagnet vybavem teplotnim ¢idlem
NTC1000. Toto €idlo se pfipojuje ke svorkam AN1 a AN2.

Zbytkovy magnetismus - Fidici jednotka je schopna zpracovavat data z externiho méficiho
modulu s Hallovou sondou. Tato sonda se pfipojuje na sbérnici RS485. Ziskana data
zobrazuje Fidici jednotka v spoleéné s Udaji demagnetizaéniho priib&hu, coz
uzivateli usnadnuje pfipadnou tvorbu viastniho demagnetize€niho prabéhu.

Zadané vystupni napéti - hodnota zadana potenciometrem P1 na ovladaci skfince.

Aktualni vystupni proud - aktualni zméfena hodnota proudu elektromagnetem.

MENU 3 - VOLBA PROGRAMU

MENU 4 — TYP ELEKTROMAGNETU

Na této LCD obrazovce je mozné piepinat
mezi jednotlivymi programy.

Pokud jsou vybrany polozky Program 1-4,
pak neni mozné programy pFepinat na
ovladaci skfirice.

Vybranim polozky Externi signal se
aktivuje pfepina¢ na ovladaci skfifice, coz
umoznuje obsluze stroje  pFepinat
programy dle aktualnich potreb.

Na této LCD obrazovce je mozné pFepinat
typ elektromagnetu, ktery je pfipojen k
fidici jednotce.

Elektromagneticky upinaC — v rezimu

magnetizace bude elektromagnet trvale
napajen po celou dobu obrabéni.

Elektro-permanentni _upinaé — v rezimu

magnetizace bude elektromagnet
zmagnetovan elektrickym impulsem o
maximalni délce 2500 ms.

I!! Dilezité upozornéni:

upinace.

Spatné nastaveni typu elektromagnetu na této LCD obrazovace muze zpusobit nejen
nevratné poskozeni fidici jednotky, ale i poSkozeni pfipojeného elektromagnetického




MENU 5 — NASTAVENi MAGNETIZACE

Na této LCD obrazovce je mozné nastavit
parametry magnetizace.

Nastaveni magnetizace se liSi v zavislosti
na typu elekiromagnetického upinace.

Moznosti nastaveni magnetizace vcetné
ukazkovych prikladld pro jednotlivé typy

elektromagnetickych upinacu jsou
uvedeny v samostatné ¢asti uzivatelského
manualu.

Maximalni napéti - maximalni vystupni napéti nastavitelné potenciometrem P1 na ovladaci
skfifice. Vystupni napéti by nemélo byt vyssi, nez je jmenovité napéti elektromagnetu.

Minimalni napéti — minimalni vystupni napéti nastavitelné potenciometrem P1 na ovladaci
skrifice. Nizké vystupni napéti muze zpUlsobit nedostatecné upnuti obrobku.

Doba magnetizace - doba trvani magnetizacni série impulsi v ms. Tato hodnota se
nastavuje pouze pro elekiro-permanentni upinace (dale jen EP upinace). Pro
elektromagnetické upinace (dale jen EM upinace) neni tato hodnota dulezita — nevyuziva
se.

Prodleva magnetizace — tato prodleva se vyuziva u EP upinacu a jedna se o prodlevu
mezi jednotlivymi sériemi impulsi. Tato hodnota se vyuziva pouze v pfipade, ze
magnetizaéni cyklus obsahuje vice nez jednu sérii impulsu.

Pocet serii impulst - nastavenim této hodnoty je mozné urcit, kolik magnetiza¢nich sérii
impulst bude obsahovat magnetiza¢ni cyklus. Tato hodnota se vyuziva pouze u EP
upinacl a ve vétsSiné pripadech se nastavuje na hodnotu ,1 x“. Pro EM upinace neni tato
hodnota dllezita — nevyuziva se.

Aktivni vystupy — nastaveni této hodnoty uzivatel definuje, u kterych vystupl probéhne
magnetizacni cyklus.

U EP upinacu je mozné zvolit libovolnou kombinaci vystupl a pfi magnetizaénim cyklu se
zmagnetuji pouze EP upinage na vybranych vystupech. U EM upinacl je mozné zvolit
pouze kombinaci vystupl 1 a 2.

MENU 6 — NASTAVENi DEMAGNETIZACE

Na této LCD obrazovce je mozné nastavit
parametry demagnetizace.

Nastaveni demagnetizace je shodné pro
elektromagnetické i elektro-permanentni

upinace.

Moznosti nastaveni demagnetizace v€etné
ukazkovych prfikladd jsou uvedeny v
samostatné Casti uzivatelského manualu.




Vstupni _parametry — pfi nastaveni demagnetizace je potfeba vzdy vybrat, jakym
zpusobem budou zadavany data pro demagnetizani prabéh. Na vybér jsou 3 moznosti.

» Interni EEPROM - volbou této polozky se nac¢tou data demagnetizacniho programu
z interni paméti. Tyto data jsou pevné uloZzena v paméti procesoru — nelze je
zobrazit ani editovat. V mﬁ je misto demagnetizaénich dat zobrazen text
,Data uzamcena®“.

» Algoritmus — volbou této polozky je mozné nadefinovat vychozi a kone¢ny bod
demagnetizacéni kfivky. Pomoci algoritmu se z téchto vychozich bodu vypocité cela
kfivka. Demagnetizacni kfivka mize mit linearni nebo nelinearni priibéh. Nelinearni
pribéh je mozné definovat koeficientem. V je mozné zobrazit data
demagnetizaéni kfivky — data nelze editovat.

» UzZivatelska DEM - volbou této polozky je uzivateli umoznéno ru¢né editovat
demagnetizacni pribéh — napéti, délku a pocet demagnetiza¢nich impulst. Tyto
data je mozné editovat v mgﬁma .

Napéti prvni série - napéti prvni série impulsa.

Napéti posledni série - napéti posledni série impulsu.

Prabéh krivky - demagnetizacni kfivka napéti mize byt linearni nebo nelinearni.

Koeficient - nastaveni tvaru nelinearni demagnetiza¢ni kfivky napéti.
Doba prvni série - doba prvni série impulsa.

Doba posledni série - doba posledni série impulsa.

Prabéh krivky - demagnetizacni kfivka impulst muze byt linearni nebo nelinearni.

Koeficient - nastaveni tvaru nelinearni demagnetiza¢ni kfivky impulsu.

Pocet sérii — hodnota definuje, kolikrat se v rezimu demagnetizace zméni polarita
demagnetiza¢nich impulsu.

Polarita prvni série — nastaveni polarity prvni série demagnetiza&niho programu.

Aktivni vystupy - nastaveni této hodnoty uzivatel definuje, u kterych vystupa probé&hne
demagnetizaéni cyklus. U EP upinacu je mozné zvolit libovolnou kombinaci vystupu a pfi
demagnetizacnim cyklu se odmagnetuji pouze EP upinace na vybranych vystupech. U EM
upinacl je mozné zvolit pouze kombinaci vystupt 1 a 2.

MENU 7 - BEZPECNOSTNIi FUNKC

Na této LCD obrazovce je mozné nastavit
podminky, pfi kterych dojde k sepnuti
nebo rozepnuti kontakitu bezpecénostniho
relé RELAY RET1.

Méfeni proudu je realizovano internim
proudovym transformatorem.

Pro méfeni teploty musi byt pfipojeny
elektromagnet vybaven teplotnim cidlem.




MENU 8 — NACIST/ULOZIT DATA

Tato LCD obrazovka umoziuje nacitat a
ukladat data do interni paméti Fidici
jednotky.

UloZena data si fidici jednotka pamatuje i
po vypnuti napajeciho napéti.

UloZit aktualni nastaveni — vybérem této polozky dojde k uloZzeni dat pro aktualné zvoleny
program. Aktualné zvoleny program je zobrazen pravém hornim rohu LCD displeje.
Veskera ukladana data se vztahuji pouze k aktualné zvolenému programu.

Pfed uloZzenim dat neni dovolena manipulace s prepinac na ovladaci skfifice.
Jakakoliv manipulace s pfepinacem na ovladaci skfifice zpusobi, Zze se nactou z
paméti data nové zvoleného programu a dojde k prfepsani v§ech neulozenych dat.

Nacist vyrobni nastaveni - vybérem této polozky dojde k nahrani defaultnich dat — plati
pouze pro aktualné zvoleny program.

Zkopirovat aktualni data do vsech PRG - vybérem této polozky dojde ke zkopirovani dat z
aktualné vybraného programu do vSech ostatnich programd. Pfi vybéru této polozky je
potfeba postupovat opatrné — dojde k pfepsani dat uloZzenych ve v&ech programech.

Nacist data z HT TP serveru — tato polozka umoznuje aktualizaci nastaveni fidici jednotky
prostfednictvim internetového pfipojeni. Pro spravnou funkci je nutné zadat IP adresu
serveru a komunikacni port v MENU 10 — Nastaveni HTTP serveru.

Vygenerovani aktualizacniho souboru provadi dodavatel nebo koncovy zakaznik na
serveru vyrobce.

Pro vygenerovani aktualizaéniho souboru je nutné postupovat nasledovné:

1. Do internetového vyhledavace zadat adresu www.ipes6030.com.
2. Provést registraci Fidici jednotky zadanim vyrobniho ¢isla, e-mailové adresy a
pristupového hesla.

PRIHLASENI K UCTU

VYTVORIT NOVY UCET

l vyrobni ¢islo* l Vyrabni ¢islo®

Email*

‘ Email*

Heslo* Heslo®

Odeslat registraci Prihlasit se




Na pfihlaSovaci strance zadat vyrobni C¢islo Fidici jednotky, registrovanou e-
mailovou adresu a heslo zvolené pfi registraci.

Na zobrazeném formuladfi je mozné aktualizovat parametry fidici jednotky a
vygenerovat aktualizaCni soubor stisknutim tlaCitka ,Vygenerovat aktualizani

soubor*.

TYP ELEKTROMAGNETU

! Elektromagneticky upinad

| Elektro-permanentni upinad

\ o
Program 1 ‘ ‘ Program 2 [ Program 3 \ [ Program 4
. B

~ NASTAVENI MAGNETIZACE

Maximalni napéti: [ Hadnoty 100-1001 )

Minimalni napé&ti: ( Hordnoty 0-100 )

Doba magnetizace: ( Hadnety 10-2500 ) s

Prodleva magnetizace: [ Hodnoty 100-100000 | e

Potet séril impulsu: ( Hodnoty 1-10 i

oA ~— — — — p—

Aktivni vistupy: 1(J2 (s (e (s (s
~ NASTAVENI DEMAGNETIZACE

Vstupni parametry: [ v

Napéti prvni séne: ( Hodnaty 0-1000

Napéti posledni série: [ Hodnoty 0-1000

Pribéh kivky: | v

Koeficient: ( Hodnaty 0-100 ]

Doba prvni série; ( Hodnaty 10-2500 ) e

Doba posledni série; ( Hodnaty 10-2500 |

Probéh Kiivky: ( v

sité.

------



MENU 9 — NASTAVENI RS485 KOMUNIKACE

MENU 10 — NASTAVENI HTTP SERVERU

Tato LCD obrazovka umoziuje zadavat
parametry komunikacni sbérnice RS485.

Toto rozhrani se vyuziva pro pfipojeni:

* inteligentni ovladaci skfirky
* nadfazené regulace
* Hallovy sondy.

Prostfednictvim RS485 sbérnice je mozné
ovladat vice jednotek v paralelnim rezimu.

Tato LCD obrazovka umoziuje zadavat
parametry ethernetového pfipojeni.

Spravné zadané parametry jsou nezbytné
pro bezchybnou funkci aktualizace Fidici
jednotky  prostfednictvim internetového
pfipojeni.

Polozky ID, heslo a RSA kli¢ neni nutné
vyplfiovat — jsou zadany vyrobcem.

Tato LCD obrazovka je pfistupnd pouze
pro uzivatele s vy$Simi uzivatelskymi pravy
a po zadani pristupovych udaju.

Nastaveni uzivatelskych prav je

zpfistupnéno az po zadani ID a hesla v
MENU 13 — servisni heslo.

R N I ]

budou pfistupna béznému uzivateli a ktera budou chranéna heslem.

Timto zplsobem je mozné ochranit nastaveni Fidici jednotky proti neopravnénym
zménam, které by mohli zpUsobit poskozeni fidici jednotky nebo magnetického upinace.

Vybrané uzamcéené polozky budou pro neopravnéné osoby znepristupnény a
nebude je mozné cist ani editovat. Dodavatel ma tak moznost znepristupnit pro
bézné uzivatele nastaveni magnetizacnich a demagnetizacnich prabéhd - tyto
prabéhy mohou byt predmétem studii, experimentd ¢i dlouhodobého vyvoje a pro

neopravnéné osoby ziustanou skryty.



MENU 12 — SERVISNi NASTAVENI

Tato LCD obrazovka je pfistupna pouze
pro uzivatele s vy8Simi uzivatelskymi pravy
a po zadani pristupovych udaju.

Nastaveni uzivatelskych prav je
zpfistupnéno az po zadani ID a hesla v
MENU 13 — servisni heslo.

Servisni nastaveni je ur€eno pro kalibraci
méficich obvodld a optimalizaci fidici
jednotky.

P1 _MIN — kalibrace — slouzi pro kalibraci A/D pFevodniku. Nastavuje dolni mez
analogového signalu pouzivaného pro regulaci vystupniho napéti. Kalibrace se provadi
tak, Zze se potenciometr P1 oto&i do polohy MIN a dlouhym stiskem klavesy Eﬂﬁﬂ se
provede aktualizace minimalni hodnoty.

P1 MAX — kalibrace — slouzi pro kalibraci A/D prevodniku. Nastavuje horni mez
analogového signalu pouzivaného pro regulaci vystupniho napéti. Kalibrace se provadi
tak, Ze se potenciometr P1 oto&i do polohy MAX a dlouhym stiskem klavesy Iﬂﬁﬂ se
provede aktualizace maximalni hodnoty.

Standartné je vystupni napéti regulovano potenciometrem P1 na ovladaci skfifice, jehoz
vystupem je napéti 0 az 10 V DC (MIN = 0V = 0% a MAX = 10V = 100%). Pomoci této
konstanty je mozné prekalibrovat analogovy vstup napf. (OV = 0% a 5V = 100%).

Napeéti U1 — kalibrace — slouZi pro kalibraci hodnoty Vstupni napéti (U1) zobrazené v
MENU 2 — PROVOZNI PARAMETRY.

Teplota — kalibrace — slouzi pro kalibraci teploty externiho teplotniho €idla.

Meéreni periody U1 — pomoci této hodnoty Ize nastavit, zda bude fidici jednotka provadét
pfi restartu analyzu periody napajeciho napéti (AUTO) a nebo bude pouzita pevné zadana
konstanta.

Blokovaci vstup — tento parametr aktivuje nebo deaktivuje vstup ENABLE IN, kterym je
mozné blokovat spusténi magnetizace/demagnetizace.

Test zkratu — tento parametr aktivuje nebo deaktivuje funkci testovani zkratu na vystupu
Fidici jednotky pfi startu magnetizace/demagnetizace. Ridici jednotka musi byt vybavena
pridavnou kartou, ktera neni standartni sou¢asti vyrobku.

ZpoZdéni relé a stykace — tato konstanta definuje zpozdéni stykacl, které prepinaji
polaritu vystupniho napéti a spinaji vystupy uréené k magnetizace nebo demagnetizaci.
Maximalni proud — maximalni povolena hodnota proudu elektromagnetem. Tato hodnota je
zadana ve vyrobnim zavodé a nelze ji zménit. Na pfekroeni maximalniho povoleného
proudu reaguje fidici jednotka rozpojenim kontaktl bezpecnostniho relé RELAY RE1 a
tento stav je uloZzen do paméti fidici jednotky.

Proudovy transformator 0 A — slouzi pro kalibraci proudového transformatoru. Tato
hodnota je zadana ve vyrobnim zavodé a nelze ji zménit.

Proudovy trans. - koeficient — slouzi pro kalibraci proudového transformatoru. Tato
hodnota je zadana ve vyrobnim zavodé a nelze ji zménit.

Perioda U1 - konstanta — jedna se konstantu, ktera se vyuziva v pfipadeé, ze fidici jednotka
neni schopna analyzovat periodu vstupni napéti a nebo je tato funkce zakéazana. Ridici
jednotka analyzuje napajeci sit pfi kazdém zapnuti (restartu).

Sériové Cislo — jednd se o vyrobni Cislo Fidici jednotky. Tato hodnota je zadana ve
vyrobnim zavodé a nelze ji zménit. Sériové Cislo fidici jednotky slouzi i pro pfihlaseni do

R Y N T A

internetu.



MENU F2 - DEMAGN

Stiskem klavesy F1 na €elnim panelu fidici
jednotky je mozné vyvolat aktualni
provozni informace - poZadované vystupni
napéti, aktualni proud elektromagnetem a
stav kontakti RELAY RET.

Tabulka zobrazuje, v jakém stavu se
nachazi jednotlivé EP elektromagnety
(MAG/DEM), max. zméfFeny magnetizacni
proud a vyhodnoceni magnetizaéniho
proudu dle kritérii zadanych v MENU 7.

Stiskem klavesy F2 na €elnim panelu fidici
jednotky je mozné vyvolat tabulku s
demagnetiza¢nim prab&hem.

Tabulka je rozdélena do 5 sloupcu:

Série — pofadi demagnetizacni série
U[%] - poZzadované vystupni napéti
T[ms] — poZadovana doba impulsu
I[A] — max. zméfeny vystupni proud
AIN[%] - zmé&fena hodnota ext. Cidla

Data v tabulce se méni v zavislosti na vstupnich datech v MENU 6 — DEMAGNETIZACE.

Interni EEPROM — volbou této poloZzky se na¢tou data demagnetizacniho programu
z interni paméti. Tyto data jsou pevné uloZzena v paméti procesoru — nelze je
zobrazit ani editovat a na LCD obrazovce je zobrazen text ,Data uzamcena“.
Uzivatelska DEM — volbou této polozky je uzivateli umoznéno ruéné editovat
demagnetizacni prabéh — napéti, délku a poCet demagnetizacnich sérii impulsu.
Algoritmus — volbou této polozky je mozné nadefinovat vychozi a kone¢ny bod
demagnetizacni kfivky. Pomoci algoritmu se z téchto vychozich bodd vypocita cela
kfivka. Demagnetiza¢ni kfivka mize mit linearni nebo nelinearni pribéh. Nelinearni
pribéh je mozné definovat koeficientem. Na LCD obrazovce jsou zobrazena data
demagnetizaéni kfivky - data nelze editovat.

Polaritu 1. série je mozné zménit v MENU 6 — DEMAGNETIZACE.



PRIKLADY NASTAVENiIi MAGNETIZACE PRO ELEKTRO-PERMANENTNI UPINACE

Pfed nastavenim magnetizace je vzdy potfeba zkontrolovat, Z2e je v MENU 4 — TYP
ELEKTROMAGNETU nastaven spravny typ elektromagnetu.

Spatné nastaveni typu elektromagnetu muZe zpisobit nejen nevratné poskozeni fidici
jednotky, ale i poskozeni pripojeného elektromagnetického upinace.

Zmagnetovani elektro-permanentnich upinacl probiha jednim nebo nékolika kratkymi
elektrickymi impulsy.

PRIKLAD 1: Nastaveni magnetizace pro EP upinaé — 1 magnetizaéni impuls

U [%]
100 + — - —
80 +
60 +
40 +
20 +
0
20 +
40 +
60 +
80 +
-100 +

250 ms 750 ms 350ms  t[ms]
(t1) (t2) t3)

//////

délce 750 ms. Vystupni napéti je regulovano potenciometrem P1 na ovladaci skfifce. V
pravé krajni poloze potenciometru P1 bude na vystupu fidici jednotky maximalni napéti
(100%). V levé krajni poloze potenciometru P1 bude na vystupu fidici jednotky napéti,
které odpovida 20 % napdajeciho napéti na vstupnich svorkach fidici jednotky. Ridici
jednotka provede magnetiza¢ni cyklus pouze na vystupu DC OUT1.

Cas t1 —tato doba je zadana vyrobcem v MENU 12 — SERVISN/ NASTAVENI/ a b&znému
uzivateli neni umoznéno tento parametr ménit - jedna se o dobu sepnuti a rozepnuti
stykacu.

Cas t2 - dobu magnetizace nastavuje zédkaznik nebo dodavatel podle typu EP upinage.

Cas t3 — prodleva magnetizace se vyuziva v pfipadé, Ze je pro magnetizaci pouzito vice
seérii impulsu.

PRIKLAD 2: Nastaveni magnetizace pro EP upina¢ — 2 magnetizaéni impulsy

20 4 250ms 750 ms 350 ms 750 ms 350 ms t [ms]

Takto nastavena fidici jednotka zmagnetuje EP upina¢ dvéma elektrickymi impulsy o délce
750 ms. Vystupni napéti je regulovano potenciometrem P1 na ovladaci skfifice v rozsahu
20-100%. Ridici jednotka provede magnetizacni cyklus pouze na vystupu DC OUT1.



PRIKLAD 3: Nastaveni magnetlzace pro EP upinac¢ se dvéma vinutimi

EP upina jednim elektrickym impulsem o
délce 750 ms. Vystupni napéti je regulovano
potenciometrem P1 na ovladaci skfifce v
rozsahu 20-100%.

Ridici jednotka provede magnetizaéni cyklus
na vystupech DC OUT1 a DC OUT2.

PRIKLADY NASTAVENiIi MAGNETIZACE PRO ELEKTROMAGNETICKE UPINACE

Pfed nastavenim magnetizace je vzdy potfeba zkontrolovat, Z2e je v MENU 4 — TYP
ELEKTROMAGNETU nastaven spravny typ elektromagnetu.

Spatné nastaveni typu elektromagnetu miZe zpusobit nejen nevratné poskozeni fidici
jednotky, ale i poskozeni pfipojeného elektromagnetického upinace.

Standartni EM upinace vyZaduiji trvalé napajeni po celou dobu magnetiza¢niho cyklu.

PRIKLAD 4: Nastaveni magnetlzace pro EM upinac¢

Doba magnetizace — tento parametr se v
pfipadé EM (elektromagnetického) upinace
nevyuziva. Doba magnetizace zacina stiskem
tlaCitka MAG a kon¢i stiskem tlacitka DEM na
ovladaci skfince.

Pocet sérii impulsti — pro EM upinace neni
tato hodnota duleZita — nevyuziva se.

Takto nastavena Fidici jednotka provede magnetizaci pouze na vystupu DC OUTI.
Maximalni vystupni napéti je v tomto pfipadé omezeno na 60%.

Pfi vstupnim napéti fidici jednotky 230 V AC a pfi nato¢eni potenciometru P1 do pravé
krajni polohy bude na vystupu fidici jednotky cca 125 V DC.

PRIKLAD 5: Nastaveni magnetlzace pro EM upinac¢

Takto nastavena fidici jednotka provede
magnetizaci na vystupech DC OUT1 a DC
ouT2.

Maximalni vystupni napéti je také omezeno
na 60%.

Pfi vstupnim napéti fidici jednotky 230 V AC
a pfi nato¢eni potenciometru P1 do pravé
krajni polohy bude na vystupech DC OUT1 a
DC OUT2 cca 125V DC.




PRIKLADY NASTAVENi DEMAGNETIZACE

Nastaveni demagnetizace je spole€né pro elektro-permanentni i elektromagnetické
upinace. Demagnetizacni cyklus je tvofen elektrickymi impulsy o rdzné polarité, napéti a
dobé.

Ridici jednotka je vybavena demagnetizagnimi priib&hy, které jsou ulozeny vyrobcem v
interni paméti EEPROM — tyto prdbéhy nelze zobrazit ani editovat.

Uzivatel ma moznost vytvofit viastni demagnetizacni pribéhy s vyuzitim algoritmu a nebo
editaci jednotlivych demagnetizacnich impulsa.
PRIKLAD 6: Vybér demagnetizaéniho prubehu z interni paméti EEPROM

Vstupni parametry — vybérem polozky ,Interni
EEPROM® dojde k nacteni dat z interni
paméti fidici jednotky.

Polarita prvni série — standardné je vhodné
zaCit demagnetizacni pribéh zapornou
polaritou.

Aktivni vystupy - nastaveni této hodnoty
uzivatel definuje, u kterych vystupt probéhne
demagnetizac¢ni cyklus.

U EP upinadd je mozné zvolit libovolnou kombinaci aktivnich vystupd a pfi
demagnetizaénim cyklu se postupné odmagnetuji pouze EP upinade na vybranych
vystupech. U EM upinacu je mozné zvolit pouze kombinaci aktivnich vystupa 1 a 2.

V8echny ostatni parametry nemaji na vysledny demagnetizacni prabéh vliv.

PRIKLAD 7: Vytvoreni vlastniho demagnetlzacnlho prabéhu s vyuzitim algoritmu

Vstupni parametry - vybérem polozky
LAlgoritmus® je mozné nadefinovat vychozi a
kone¢ny bod demagnetizani kfivky. Pomoci
algoritmu se z téchto vychozich bodd
vypocita celd krivka.

Demagnetiza¢ni kfivka muaze mit linearni
nebo nelinearni pribéh. Nelinearni pribéh je
mozné definovat koeficientem.

Prvni demagnetiza¢ni impuls je zaporny.

% je mozné zobrazit vypoditana
data demagnetiza¢ni kfivky — data nelze
editovat.

Parametry jednotlivych demagnetizaénich
impulsl jsou detailné zobrazeny v tabulce.

1. demagnetiza¢ni impuls: -100%/1200ms

2. demagnetizacni impuls: +80%/950ms

3. demagnetiza¢ni impuls: -60%/700ms

4. demagnetiza¢ni impuls: +40%/450ms

5. demagnetiza¢ni impuls: -20%/200ms




U [%] Tento obrazek zobrazuje demagnetizacni
122 T cyklus podle zadaného algoritmu.
60 1 Demagnetizaéni cyklus obsahuje 5 impulsu.
40 +
20 1 n Polarita prvniho impulsu je zaporna a u
_Zg Tom " I_tms | Nasledujicich impulsu se polarita stfida.
;g 1 Jedna se o symetrickou demagnetizaci, ktera
50+ je vhodna pro bézné elekiromagnetické
100 4 — - — upinace.

Toto nastaveni demagnetizace pracuje s pevné zadanymi hodnotami napéti
demagnetizacnich impulsu.

Nasledujici pfiklad demonstruje specialni funkci ,,P1“, kter& umoznuje dynamicky ménit

napéti demagnetizaCnich impulsd v zavislosti na poloze potenciometru P1 na ovladaci

skFince.

PRIKLAD 8: Vytvoreni vliastniho demagnetizaéniho priibéhu s vyuzitim algoritmu se
specialni funkci ,,P1“

Pomoci funkce ,P1“ je mozné zajistit, Ze napéti prvniho demagnetizaéniho impulsu bude
shodné s napétim, kterym byl elektromagneticky upina& zmagnetovan.

Tento obrazek zobrazuje aktivaci funkce ,P1“.

V polozce Vstupni parametry je nutné vybrat
hodnotu ,Algoritmus® a na nasledujicim fadku
Napéti prvni série je nutné nastavit symbol
P1.

Pro zobrazeni symbolu P1 je nutné Sipkou
,dold“ nastavit minimalni hodnotu a tuto volbu
potvrdit stiskem klavesy J=NII=I3Y-

Pro ovéfeni spravné funkce je mozné nastavit
potenciometrem P1 zadané vystupni napéti

na hodnotu napfr. 60% - tuto hodnotu Ize
Pobracit v [ENVIRN .

Prepnutim do QYISNSH#*8 je mozné zobrazit
data demagnetiza¢niho prabéhu.

V tabulce se zobrazi pfepocCitané napéti
jednotlivych demagnetiza¢nich impulsu.

Napéti prvniho demagnetiza¢niho impulsu bude vzdy odpovidat zadanému vystupnimu
napéti dle natoCeni potenciometru P1 a napéti dalSich impulstu se vzdy pfed spusténim
demagnetiza¢niho cyklu prepocita. Funkci ,P1“ je mozné ovéfit tak, Zze potencimetr P1
nato¢ime do zadané polohy a stiskem klavesy F2 data prepocitame.

Specialni funkce ,,P1“ zajisti, ze se na svorky elektromagnetu nikdy nedostane vyssi
napéti nez to, kterym byl elektromagnet zmagnetovan. Elektromagnet je tak chranén
pired poskozenim vlivem prepéti a fidici jednotka pred pripadnym pretizenim.



PRIKLAD 9: Vytvoreni precizniho demagnetizaéniho priibéhu s vyuzitim algoritmu

Pro precizni odmagnetovani kvalitnéjSich
materiall je vhodné zvolit demagnetizaéni
pribéh s vice impulsy — v tomto pfikladu je
pouZzito 10 demagnetizanich impulst (sérii).

Odmagnetovani vétSich obrobkl je vhodné
provést delSimi demagnetizacni impulsy a
vétsSim napétim.

Vystupni napéti by nemélo byt vyssi, nez je
maximalni povolené napéti elektromagnetu.

Prepnutim do JVISNSRR?Y je mozné zobrazit
data demagnetiza¢niho prabéhu.

Ze zobrazené tabulky je zifejmé, ze
demagnetizaéni prabéh tvofi 10 impulsu.

Prvni demagnetiza¢ni impuls je zaporny — viz.
Polarita prvni série.

Hodnoty napéti a impulst klesaji linearné.

U [%]

100 +
80 T
60 +
40 T
20 T

20 +
40 +
.60 +
.80 +

-100 +

n LI " H t [ms]

PRIKLAD 10: Vytvoreni uzivatelského demagnetizaéniho prabéhu

Tento pfiklad zobrazuje nastaveni Fidici
jednotky % rezimu uzivatelské
demagnetizace.

V polozce Vstupni parametry je nutné vybrat
hodnotu ,UZivatel. DEM*.

Na této LCD obrazovce je mozné nastavit
Polaritu prvni série a Aktivni vystupy.

VSechny ostatni parametry nemaji na
vysledny demagnetizacni prabéh vliv.

Prepnutim do QI=\ 824 je mozné zobrazit a editovat data demagnetizacniho pribéhu.



V RSN je mozné zobrazit data

demagnetiza¢niho prubéhu.

Ze zobrazené tabulky je zfejmé, Ze
demagnetiza¢ni prabéh tvofi 7 impulsa.

Parametry jednotlivych impulsu Ize libovolné
editovat.

Nasledujici obrazek zobrazuje vysledny
demagnetizacni prabéh.

U [%]

100 +
80 +
60 +
40+
20 +

20 +
.40 +
.60 +
80 +

-100 +

t [ms]

Volbou uZivatelské demagnetizace je mozné generovat jakykoliv demagnetizani pribéh.



